软件使用说明
 
上电后，确认电机连接正常，按下硬件“自学习”按键，电机将发出蜂鸣声，晃动和运转约 20 秒钟。在此过程中，ZH6358 自学习电机的参数。 
自学习结束后，使用软件“参数全读”按钮 ，可以观察学习结果。包括相电阻，相电感，电机常数和理论最大速 度（注意，这里是在不弱磁情况下的理论最大速度，不是客户指定的速度），在自学习的过程中，参数已经存入了芯片，下次开机不需重新学习。注意“参数全写”指的是将屏幕上的参数写入芯片的寄存器，不是烧入 EEPROM，此时若掉电，参数将丢失。 
客户需要填入电机的极对数，常用供电电压，功率管导通电阻（正常 5A~10A，MOS 管的 RDS(ON)约为 20mΩ，填入 20mΩ 即可，如需精确调节，可以参见下文“MOS 管参数辨识”）。 
请注意参数的录入以“回车键”确定，如启动电流写入“0.8”后没有按下回车，GUI 不会将此结果下发到 ZH6358 芯片。 
启动电流请根据扇叶（风扇类）大小设定，过大或过小的启动电流都不利于电机启动。如泵类负载，启动电流可以设定 为与最大（目标）工作电流一致。 
如果不使能电压环，不使能速度环，且不使能功率环，则此“最大（目标）工作电流”参数为调速对象，SPD 给定越 大，工作电流越大，且正比于此值。如果电压环，速度环，或功率环使能，则此参数为最大限流参数，起保护作用。 
根据客户系统调速硬件决定“输入信号的类型”，可以选择为软件模式，PWM 模式，CLK 模式或者模拟电压的模式。 
如果采用软件模式，可以直接在“输入占空比”栏中填入 0 到 100 的数字，代表调速目标值。 
过温保护点，和软件过流保护点分别对应过温保护和过流保护的阈值。 
电机的运转方向可以硬件 DIR 调整，也可以通过软件调整。[image: ] 
电压环，速度环，功率环，休眠，堵转（无水），是否使用采样电阻，都可以通过参数配置。 
高级选项中： 
堵转恢复次数和无水恢复次数分别对应电机的堵转保护参数配置和水泵的无水保护参数配置，可分别设置堵转恢复次 数和无水恢复次数值为 0-15 次恢复。 
启动占空比可设置成 5%，10%，15%或者 20%。（注意需烧录并重新上电后生效） 
FG 信号分频可设置不分频、分频三分之一、分频四分之一、分频五分之一。 
FG 信号倍频可设置不倍频、2 倍频、3 倍频、4 倍频。 
速度上升斜率和速度下降斜率可分别提升或降低速度信号输入突变，电机转速到达预定转速的斜率。 
反转下启动电机，刹车过程也可以选择主动刹车或者被动刹车。 
弱磁功能可选。 
增加观测器带宽，在负载突变的系统中需要使能。 
可选霍尔使能，可选霍尔模式下小超前角。


[image: ]

软件的右侧是电机工作状态，选中状态回读后，可在界面上观察系统的工作状态，还可以通过“单次读”按钮读取单次 的电机运行状态。 
如“故障”发生，点击“故障”灯可观察具体的故障类型。 
如果电机运行过程中，“电流限制”灯亮起，说明电机运行已经达到了最大电流设定，在 MOS 管可以承受的范围内， 可以通过增加“最大（目标）工作电流”解决。如通过调整电机参数来解决此问题，需要增加匝数，减少线径。 
如果电机运行过程中，“电压限制”灯亮起，说明电机运行已经达到了最大电压利用率，可以提高供电电压解决。如通过调整电机参数来解决此问题，需要减少匝数，增加线径。 

MOS 管参数辨识 
[bookmark: _GoBack]步骤 1：断开电机。在 OUTA，OUTB，OUTC 的端口上连接 3 个“星形”连接的大功率电阻。 
步骤 2：确认 20mΩ 的采样电阻正常连接。 
步骤 3：断电，按下 LN 键，然后上电，电机将进入 MOS 管参数辨识模式，1s 内结束。按“参数全读”，可以软件页面里看到识别到的参数。 
MOS 管选型 
ZH6358 功率段使用 PMOS+NMOS 的对管，适合于 10W~150W 范围的应用。其中，功率半桥下管 NMOS 的导通电阻 RDS(ON)大小建议在 15mΩ 到 40mΩ 之间，推荐使用 20mΩ 的 NMOS。过高的 RDS(ON)会造成系统发热，过低的 RDS(ON)会 影响到控制算法的精度（算法依赖 RDS(ON)进行 FOC 运算）。
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